
TORCHES DE SOUDURE
POUR SISTÈMES ROBOTISÈS

Le rectificateur de cous EXR est destiné à la vérification et la correction de petites déviations
de TCP qui pouvait souffrir un cou avec système d'échange rapide., cettes déviations peuvent
Étre occasionnées par une collision dans le robot ou une mauvaise manipulation dans le
transport.



TORCHES DE SOUDURE
POUR SISTÈMES ROBOTISÈS

RECTIFICATRICE DU COU
EXR-REC
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